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@ Einriohtung zum zaitsynchronen Erfassan von alaktriachen Sighalan 

(§) Die Erfindung beziaht «ich auf «in Verfahren zum zotts^- 
chronen Erfaasen 'von ataktnffChen Signeien an vonatnandar 
entfemt liegendor) MaQstellen. 

Urn efn solchav Vorfahren oiiakt und mit ralativ geringam 
Aufwand ctur«hfuhren zu konnan, wordon an jadar ll^a&ttatfa 
(1 ; 2} aEnar FraquanzragalBchreEfa (7; 8) mit einer ?mzas8Dr- 
Anordnung (9; 10) und alnem steuerbaran Schwingungsar- 
zaugar (1 1 ; 12) Uhranslgnala zugefOhrt Von jadar Prozaasor- 
Anordnung (9; 10) wird zu einam fQr alia MafSstallan (1; 1) 
alnhaitiioh vorgagabanan Zaitpunkt ain AktMarungtalgnaJ 
fur afnen Auagangsaohaltkrala (13; 14} arzaugt^ woraufhin an 
. einam Auagang (18; 16) daa Auagangaaehattkraiwa (13; 14) 
ain Staitatgnsi (S) zum zaitaynehronen Erfaaaan daa jawwli- 
gan atatcdlschan srgnala (Ml; M2) und an ainam vraileran 
. Auagang (17; 18] Abtaat-Taktimpulaa (T) fur daa jawailiga 
Signal (Ml; M2} baroitgaateltt wantan. 
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Beschreibung steUe die MeBsignale gemeinsam mil den Zeitzeichensi-- 

giiftlen und einem PUottpnsig^ auf einem Magn 

Die Erfmdung bezieht sich auf eine Einridxtung zum gespeichert werden; die Aufieicbnuug erf olgt dabei £re- 

zeitsynchronen Erfassen von elektrischen Signakn an quenzmidtiplex. Die Magnetbandger&te an alien MeB- 
voneinanderentfeniiangeordnetenMeBstdleiL 5 stenenwdsmdie&elbe'F^lottonfrequenz^a 

Um an voneinander entfernt angeontaietdn MeBstel- eines jedem Magnetband zugeordneten I^estfirequenz* 

len elektrisc^e Signale zeitsynclin^ zu erfasseiit kdnnte Oszillators er^eugt 1st Die PIk>ttonfr«quenz also 

'mandaran denken, an jeder MeBsteQe eine mit Funkai- niciht apa deii Zeitzeichenrignalen abgeleitet An einer 

g^alen gesteuerte Ubr einzitsetzen imd von den Uhren- zentralm Ausweitestelle erfolgt eine Demodulation, 
signalen Taktsignale zum zeitsyncbronen Erfassen von 10 wobei mittels der PflottonCrequenz die Wiedergabege- 

elektriischen Signalen abzuleiten. Dadurch wSre zwar schwindigkeit aogepaBt wb^ so daB eine Synchronisa- 

sichergestellt, daB an jeder MeBstelle Qbereinstinunen- tion der mit verschiedmen Magnetbandgeriiten vorge- 

de Zeitpunkte definierbar sind* jedoch sind dadurch nommenen Aufzeichnimgen errekfabar ist AUerdlngs 

nicht unmittelbar zum Abtasten dnes elektrisdien Si- ist die Syncfaranisation zmsdle^ zwd Zettzeicfaensigna- 
gnals gedgnete Abtasts^ale gewonnen, weil die Uh- 15 len dmtb unvermeidbare Tdleranzen zwischen den Pi'^ 

rensignale in der Kegel nur jewdb eininal in der Sekon* Ibttonfnsquenzen der verschiedenen MagnetbandgerSte 

de auftreten. Mit den Uhrensignalen milssen daher an beeiatrslchtigt 

jeder MeBstelle Schwingungsgeneratoren gesteuert Ein wesentUcher Vorteil der erfindungsgemaBcn Ein- 

werden, die im allgemeinen jeweils etwas unterschiedii- richtung besteht darin, daB allein dmch Binsatz einer 

ches Schwingungsverhalten aufw^eisen; auBerdem ist 20 Frequenzregelschleife mit einer Frozessor-Anordnung 

der Startzeitpunkt an den verschiedenen MeBstellen und mit einem steuerbaren Schwixigungsgenerator an 

nicht exakt definierbar, wenn man den ^is-Bereich be- jeder MeBstelle imter Verwendung jeweUs einer mit 

trachtet Auf diese Weise ist daher ein voUig zeitsyn- Funksignalen beaufechlagten Uhr ohne jede elektrische 

cfarones Erfassen von elektrischen Signale an entfernt Verbindung zwischen den MeBstellen die dort auftre- 

vonefaiiuider angeordneten MeBstellen nicht mdglidt. . 25 tenden Signale' exakt zeitsynchron erf aBt werden kdn- 

Andererseits kdnnte man auch daran denken, nur an nen. 

einer MeBstelle mittels Uhrensignalen einer mit Funksi- Bei der erHndungsgemSBen Einrichtung kann die Fre- 

gnalen gesteuerten Uhr einen Schwingungsgenerator quenzregebchieife unterschiedlich ausgefOhrt sein* Als 

zu steuem und die Ausgangssignale dieses Schwin- vorteilhaft wird es angesehen, wenn der steuerbare 

gungsgenerators von dieser einen MeBstelle zu den wei- 30 Schwingungsgenerator ein steuerbarer Quarzgenerator 

teren MeBstellen zu abertragen. Hierbei wOrde die be- ist, der eingangssettig uber einen Digital- AnalOg-Wand-^ 

n5tigte elektrische Verbindung einen erheblichen zu- ler mit einem Ansgang d^ Prozessor-Anordnung ver- 

satzlichen Aufwand bedeuten. bunden ist und der ausgangsseitig fiber einen Frequenz- 

^ Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrundei» eine teller an einen Eingang einer der Prozessor:: Anordnung 

Binnchtung zum zeitsyncbronen Erfassen von elektri- 35 vbrgeordneten G^erenzerfassungseinrichtimg ange- 

schen Signalen an voneinander entfemten MeBstellen schlossen ist die an einem weiteren Eingang die Uhren- 

anzugeben, mit der sich mit verhtltnism^ig geringem signale aufnimmt; die Prozessor-Anordnung ist mit dem 

Aufwand ein exakt zeitsynchrones Erfassen von elektri- zu einem ffir alle MeBstellen einheitlich vorgegebenen 

schen Signalen ermogiichen laBt Zei^unkt von der Uhr abgegeben^n Uhrensignal be- 

Zur Ldsung dieser Aufgabe sind bei einer Einrichtung 40 aufschlagt Ein Vorteil dieser Ausfuhrungsform der er- 

zum zeiteynchronen Erfassen von elektrisclien Signalen findungsgemllBen Einrichtung besteht darin, daB die 

an voneinander entfemten MeBstellen an jeder MeB- Frequenzregelschleife e-ine kontinuierliche Einstellung 

^telle in einer mit Funksignalen beaufschlagten Uhr er- der Phasenlage und der Frequenz ermoglidit und da* 

zeugte Uhrensignale ehier Frequenzregelschleife mit ei- durch eine exakte Synchronisation mit dem lAr^nsignal 

ner Prozessor-Anordnung und einem steuerbaren 45 herstellt Ein zus^tzlicher Vorteil liegt in dem relativ 

Schwingungsgenerator derart zugefuhrt, daB letzterer einf achen Schaltungsaufbaa 

innerhalb eines Zeitintervalls zwischen zwei Uhrensi- Bei einer besonders vorteilhaf ten Ausf iihnmgsvarian- 
gpalen eine vorbestimmte Anzahl von Taktimpulsen ab- te der erHndungsgemaBen Einrichtung weist der steuer- 
gibt; die Prozessor-Anordnung erf aBt ein zu einem fur bare Schwingungsgenerator eine steuerbare Schwin- 
alle MeBstellen einheitlich vorgegebenen Zeitpunkt von 50 gungserzeuger-Anordnung mit emem nut einer festen 
der Uhr abgegebenes Uhrensignal als Anregungssignal Frequenz sdiwingenden Quarzgenerator auf, und der 
und erzeugt em AktiVienmgssignal fOr einen Ausgai^s- Quarzgenerator ist ausgangsseitig einerseits mit dem 
schaitkreis; mit Hilfe des Aktivierungssignals ^d ein ZUleingang eines Zfthlers imd andererseits mit einem 
Startsign^ zum zeitsynchronen Erfassen des jeweiligen Eingang einer Selektionsstufe verbunden; ein weiterer 
elektrischen Signals an einem Ausgang des Ausgangs- 55 Eingang der Selektionsstufe liegt am Ausgang eines 
schaltkreises und an einem weiteren Ausgang des Aus- Vergleichers. der eingangsseitig einerseits mit dem Aus- 
gangsschaltkreises die Taktimpulse zum Abtasten des gang des Z^ers und andererseits mit dem Ausgang 
jeweiligen elektrischen Signals bereitgestellt einer von der Prozessor-Einheit einstellbaren ZShl- 
Es ist zwar aus der "Zeitschrift fur Geophysik^, 1970. stands- Vorgabeeinrichtung verbund^n i%% und die Pro- 
Band 36, Seiten 506 bis 518 eine Einrichtung zum zeit- 60 zessor-Einheit enth^t einen an den Ausgang der Selek- 
synchronen Erfa:s$en von elektrischen Signalen an von- tionsstuf e angeschlossenen HilfszlUiler und einen iiber 
einander entf einten MeBstelleii bekannt, bei der mittels ein Register an den Hilfszahler angeschlossenen Prozes- 
iiber Funk ubertragener Zeitsignalc ein fur alle MeS- sor, der mit seinem Aktivierungssignal den Ausgangs- 
stellen einheitlicher Zeitpunkt far den Beginn der MeB- schaitkreis freigibt und damit die am Ausgang der Se- 
signalerfassung vorgegeben wird und wahrend der 65 lektibnsstufe auftretenden Ausgangsiihpuise der 
MeBsignalerfassung Zeitzeicbensignale herangezogen Schwinguiigserzeuger-Anordnung als Taktimpulse zum 
werden, jedoch handelt es ^sich bei dieser Einrichtung Erfassen des jewei^en elektrischen Signals bereitstellL 
um eine Magnetbandapparatur, mit der an jeder MeB- Ein wesentlicher Vorteil dieser Ausfuhrungsform be- 
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steht darin, daB die FrequeDzregelschleif e aussdhliefiUch Takdmpulsen vom Ausgang 17 bzw. iS des jewdligen 
digital arbeitet und deshalb mit sefar pretswerten Bau- Au$ga^gs$chaltkreise$ 13 bzw. 14 beauf sdblagt wird Es 

dementenrealbiejtweFden kaiuL werden scmit beide MeBgrdBen Ml und M2 voOkam* 

Als besomlers voileilbaft winl es zur Erzielun men zeitsyndbron erf aBt 

z^tsyndironen Erfassens der elektrischen ^gnaie an- 5 In Fig. 2 ist ein detailUertes AusKlhningsbeispiel der 
den verscbiedenen MeSstellen angeaeliesi, weim die; mit Anordnnng 3 bzw. 4 gemaB Fig* 1 wiederg^ben; mit 

Funkaignalen beaufsciilagte Uhr eine satellitengesteu* Hementeii naiCli Figp 1 Qberemtkun^^ 

etteUhristBddenSignalenfcaimessich^ den g^eichen Bezngszeiclien versebea Der Ptozessor'- 

lun GPS*Signale hwdebt Anordnnng 9 ist in der Frequenzregeisdileife 7 eih Digi- 

Zur Erliutenuig der Eifindung ist in Fig. 1 ein Aus- 10 tal-Analog-Wandler 40 naohgeordnet, der an seinem 

f iiluimgsbeispiel der erflndungsgem£l8^ Ebri^ Ausgai^ eine Steuerspannung list an einen nadttge- 

Fig. 2 ein AusfOhrungsbeispiel eines Schaltungsauf- schalteten steuerbaren Scfawingiuigsgenerator 41 ab- 

baiis an einer MeBstelle der Einrichtung gemiS FIg» 1 gibt; b^ diesem Schwingongsgieilerator kann es sidi um 

undin emesteuerbarenQuarzi^Bnenttorha^ 

Fig* 3 ein weiterjes AusfQhnmgsbeispiel eines Schai- 15 Ausgangssei^ ist der steuerbare Schwingungsgene- 

tungsanfbaus an einer MeBstelle dargesteQt rator 41 einerseits an einen Frequenzteiler 42 ange* 

■ Wie Fig, 1 zeigt, kann die erfindungsgemaBe Einrich- sehlossen^ dem ebe DiSerenzerfassungselnrichtung 43 

tung mit beispielsweise relativ welt voneinander ent- nacl]^eordnetist;dieser Differenzerfasstmgseinrichtimg 

femt angeordneten MeBstellen 1 und 2 durchgefOhirt 43 werden auch die EinrSdcunden*-Takt-Impulse der 

werdea An Jeder MeBstelle 1 bzw. 2 ist eine Anordnung 20 ]^ ^ zngef Ohrt Ausgangsseittg ist die Dif ferenzerf as* 

3 bzw.4zumErzeugenzeitsyndironerSignale sungseinrichtung 43 mit der Ptoa^ssor-Anordnung 9 

hen. Jede Anordnung 3 bzw. 4 enthih unter anderem verbimden, wodurch die F^^quenzregelschleife 7 ver- 

eine mit Funksignalen gesteuerte Uhr 5 bzw. 6, die bei- voUstindigt ist Andererseits ist der steuerbare Schwin- 

spielsweise fiber GPS-Signale oder DCF 77«Signale ge- gungsgenerator 41 ausgangsseitig auch mit einem Ein- 

steuert seinkann.JedeUhr 5bzw.6istmLteinerinF!g. 1 25 gang44desAusgangs5chaltkreisesl3verbundea 

insofem nur schematisch dargestellten Frequenzre- Der Eingang 44 des Ausgangsscfaaltkreises 13 ist an 

gelschleife 7 bzw. 8 verbimden» indein nur jeweih eine etnen Eingang eines UND-Gliedes 45 gefUhrt, das mit 

Prozessor-^Anordoung 9 bzw. 10 und ein steuerbarer einem wetteren Eingang mit dem Ausgang eines weite* 

Schwingmigsgenerator 11 bzw. 12 der jewdiligen Pre- ren Lo^-GHedes 46 des Ausgangsscfaaltkreises yer- 

quenzregelscMeife gezeigt sind Mit jeder Frequenzre- 30 bunden ist Dieses Lx>gik-Glied» bei dem es sich um ein 

j^elschleife 7 bzw* 8 ist ein Ausgangsschaitkreis 13 bzw. resetbares Flip-Flop bandein kamu ist mit den Ein-Se- 

14 verbimden, der an einem Ausgang 15 bzw. 16 ein kiinden-Takt-EmpuIsen der Uhr 5 beaufschlagt und wird 

Startsignal Simd an einem weiteren Ausgang 17bzw. 18 nonnalerweise durch die Prozessor-Anordnung 9 fiber 

ein Taktsignal T fUr eine nachgeordnete Abtast-Malte- die Verbindting 31 st^dig zurUckgesetzt Hat die Pro- 

Sciiaitung 19 bzw 20 abgibt Der Abtast-Halte-Schal- 35 zessor- Anordnung 9 dagegen ein Anregesigi^al der Uhr 

tung 19 bzw. 20 1st jeweils ein schematisch dargestellter 5, z, B. ein Zwolf-Uhr-Signal, Qber die Verbindung 29 

elektronischer Schalter 21 bzw, 22 vorgeordnet, der erhalten, d^um unterbleibt ein Zunicksetzen des Logik- 

vom Startsignal S am Ausgang 15 bzw. 16 geschlossen Gliedes 46^ und es wird am Ausgang 15 das Startsignal S 

wird. Durch SchJieBen des Scfaalters 21 bzw. 22 wird erzeugt Damit treten auch am Ausgang 17 die Taktim- 

jeweils eine MeBgrdDe Ml bzw. M2 an die jeweilige 40 pulse T.auf, well der Ausgang des steuerbaren Schwin- 

Abtast-Malte-Schaltung 19 bzw 20 angelegt Den Ab- gungsgenerators 41 dadurqh aiif den Ausgang 17 durch- 

tast-Malte-Schaltungen ist jeweils eine Meflwerterfas- geschaltet ist 

sungseinrichtung 23 bzw. 24 nachgeordnet In Fig. 3 ist eine weitere Ausfuhrungsfonn der An- 
Zur Wlrkungsweise der Einrichtung nach Fig. 1 ist ordnung 3 bzw. 4 nach Fig. 1 dargesteUt; auch hier sind 
zunachst darauf hinzuweisen, daB von der Uhr 5 bzw. 6 45 Eiemente, die denen nach Fig. 1 entsprechent mit den 
uber eine Verbindung 24 bzw. 25 in einem Ein-Sekun- gleichen Bezugszeichen versdien. ^e Prozessor-An- 
den-Takt Impulse an die jeweilige Prozessor-Anord,- ordnung 9 besteht hier aus einem Prozessor 50^ dem 
nung 9 bzw. 10 abgegeben werden. Ebenso werden der iiber ein R^^ster 51 ein Hilfsz^ler 52 vorgeordnet ist 
jeweiligen Prozessor-Anordnung von dem steuerbaren In den Hilfsz^er. 52 werden Ausgangsimpulse eines 
Schwingungsgenerator nach Frequenzteilung Impulse 50 steuerbaren Schwitigungsgenerators 53 eingezahlt, die 
zugefiihrt Von der jeweiligen Prozessor-Anordnung 9 uber eine Verbindung 54 auch einem nicht dargestellten 
bzw 10 wird der jeweilige Schwingungsgenerator 11 Ausgangsschaitkreis entsprechend dem Ausgangs* 
bzw. 12 so gesteuert, daB sich nach Frequenzteilung zu sch^^tkreis 13 gemiB Fig. 2 zugefOhrt werden 
den Ein-Sekunden-Takt-Impulsen der Uhr 5 bzw. 6 kei- Der steuerl^e Schwingungsgen^ator 53 enthSlt ei- 
ne Differenzen ergeben. Damit werden am Ausgang 27 55 nen Quarzgeneratcr 55 fester Frequenz, der ausgangs- 
bzw. 28 der Schwingungsgeneratoren 11 imd 12 bzw. an seitig mit einem Zfthler 56 verbunden ist Der ZaJiler- 
den Ausgangen 17 und 18 der Ausgangsschaltkreise 13 stand dieses Zaiilers 56 wird in eineih Vergleichcir 57 
und 14Taktimpulse T erzeugt, die an beiden MeBstellen stSndig mit dem Stand einer Zahlstands-Vorgabeein- 
1 und 2 sehr genau miteinander ubereinstimmen. ' richtiing 58 vergiichen, die uber eine Verbindung 59 von 

Wird von der jeweiligen Uhr 5 bzw. 6 zu einem fest dem Prozessor 50 einstellbar ist 

vorgegebenen Zeitpunkt uber eine Verbindung 29 bzw» Diese Einstellung seitens des Prozessors 50 erfolgt in 

30 ein Signal, bdspidswetse ein Zw6lf-Uhr-Signal an die Abhangigkeit davon, welcher Zahlerstand nach jeweils 

Prozessor-Anordnung 9 bzw. 10 abgegeben, dann wird einer Sekunde aus dem Hilfzahler 52 in das Register 51 

daraufliin von jeder Prozessor-Anordnung 9 bzw. 10 ein ubemoimhen worden ist; das Register 51 wird namlich 

Aktivieningssignal fiber eine Verbindung 31 bzw. 32 an es mit den Ein-SeicundenrTakt-Signalen der Uhr 5 beauf- 

den Ausgangsschaitkreis 13 bzw. 14 gegeben, woraufhin schlagt und zeigt somit nach Ablauf einer jeden Sekun- 

jeweils der Schalter 21 bzw. 22 geschlossen und die de an, welchen Zahlerstand der Hilfszlhler 52 jeweils 

Abtast-Halte-Schaltung 19 bzw. 20 mit den jeweiligen erreichi hat Weist der Quarzgenerator 55 beispieiswei- 
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se eibe ESgenfirequenz von 32flOS2 MHz mi iznd sonen 
die Taktimpulse aim Ausgang des Ausgangsschaltkreises 
eine l^equenz von genau 32 MHz haben, dann erfaBt 
der Prozessor 50 einen zu hohen Zahlerstand des Hilf s- 
zShlers 52 iind stellt die Zahlstands-Vorgabeeinrichtung 
58 auf 10^ ein. Nach jeweik 10^ Scbwingungen des 
Qtiarzgenerators 55 spricht dann der Vei^leicher 57 — 
geateuert durdi den ZJOaler 56 ^ an und betAtigt eine 
Selekdonsstuf e 6Q» die dadurdi dnen Impuls des Quarz- 
generators 55 ausUendet Daduicb sind anf der Veit 
dung 54 zum Ausgangsschalfkreb 32*10^ Takdnq>ulse 
pro Sekiinde erzeugt 

SoUte die Freqiienz am Ausgang des steuerbaren 
Schwingongsgenerators 53 absbken, dann wird dies 
vom Prozessor 50 mil der Abgabe eines entsprechenden 
Einstellsignals an die Zihlstands-Vorgabeeinrichtung 58 
beantwortet indem dann brispiebweise ein Wert von 
lO' in dieser Vonichtung etngesteDt wild. 

Im abrigen arbdtet de Anordnung gemiB F!(g»3 in 
der gleichen Welse wie die in Fig. 2 d^gestellte Anord- 
nungt so daB auch hier zu einem vorgegebenen Zeit^ 
pimkt der Prozessor 50 liber die Verbindung 30 mit 
einem Anregesi^ud beaufsdilagt wird und daraufhin 
das Zurdcksetzen des weiteren Logik-Gliedes 46 nach 
F!g« 2 liber die Verbindung 31 einstellt Damit werden 25 
Startsignal S und Taktimpulse T an den AusgSngen 15 
und 17 des Ausgangsschaltkreises 13 gebikiet 
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1. Einrichtung zum zeitsynchronen Erfassen von 
elektrischen Signalen (Ml, M2} an voneinander 
entfemten MeBstellen (1, 2X bei der an jeder MeB- ^ 
stelle(l;2) 

in einer mit Funksignalen beaufschlagten Uhr (5; 6} 35 
erzeugte Uhrensignale einer Frequenzregelschleif e 
(7; 8) mit einer Prozessor-; Anordnung (9; 10) und 
dnem steuerbaren Schwingungsgenerator (11; 12) 
derart zugefuhrt sind, daB letzterer innerhalb eines 
Zeitintervalls zwischen zwei Uhrensignalen eine 40 
vorbestimmte Aniahl von Taktimpulsen abgibt, 
die Prozessor- Anordnung (9; 10) ein zu einem fiir 
alle MeBstellen (t; 2) einheitlicb vorgegebenen 
Zeitpunkt von der Uhr (5; 6) abgegebenes Uhrensi- 
gnal als Anregtmgssignal erfaBt und ein Aktivie- 45 
rungssignal fiir ^en Ausgangsschaltkreis (13; 14) 
erzeugt imd bei de^ 

mit Hilfe des Aktivierungsslgnals ein Startsignal (S) 
zum zeitsynchronen Erfassen des jeweiligen elek- 
trischen Signals (Ml; M2) an einem Ausgang (15; 50 
16) des Ausgangsschaltkreises (13; 14) und an einem 
weiteren Ausgang (17; 18) des Ausgangsschaltkrei- 
ses (13; 14) die Taktimpulse (T) zum Abtasten des 
jeweiligen elektrischen Signals (Ml ; M2) bereitge- 
steUt^d 

Z Einrichtung nach Anspruch I, dadurch gekenn- 
zeichnet»daiS 

der steuerbare Schwingungsgenerator ein steuer- 
barer Quarzgenerator (41) ist, 
der eingangsseitig fiber einen Digital-Analog- 
Wandler (40) mit einem Ausgang der Prozessor- 
Anordmmg (9) verbunden ist und ausgangsseitig 
Qber eineh Frequenzteiler (42) an einen Eingang 
etner der Prozessor* Anordnung (9) vorgeordneten 
Differenzerf assungseinrichtimg (43) angeschLossen 65 

ist, die an einem weiteren Eingang die Uhrensignale 

aufnimmt, und daB 

die Prozessor- Anordnung (9) mit dem zu einem fur 
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alle MeBstellen (Mi ; M2) einheitlich vorgegebenen 
Zeitpunkt van der Ubr (5) abgegebenen Uhrensi- 
gnal beaulsdilagt ist 

3. Bmrichtung nach Anspruch 1^ dadurch gekenn- 
zeicfanetdaS 

der steuerbare Schwingungsgenerator (53) eine 
steuerbare Schwingungser^euger-Anordmmg mit 
einem mit einer festen Frequenz sphmogenden 
Quanegeiurator (55) aufweist; 
der Quarzgenerator (55) ausgangsseitig einerseits 
mit dem Zibleingang eines Zahlers (56) und ande- 
rerseits mit einem Eingang einer Selektionsstufe 
(60) verbunden ist, 

ein weit^^ Eingat^ der Selektionsstufe am Aus^ 
gang eines Vergleichers (57) lipgt^ der emgangssei- 
tig einerseits mit dem Ausgang des Zihlm (56) und 
andererseits mit dem Ausgang einer von der Pro- 
zessor-Anordnung (9) einstdlbaren Zihlstands- 
Vorgabeeinrichtung (58) verbunden ist, und daB 
die Prozessor-Anordnung (9) einen an den Ausgang 
der Selektionsstufe (60) angescbdossenen Hilfsz^- 
ler (52) und einen Ober ein Register (51) an den 
Hilfszihler (52) angeschlossenen Prozessor (50) 
enthilt, der mit seinran Aktivierungssignal den Aus- 
gangsschaltkreis (13; 14) freigibt tmd damit die am 
Ausgang der Selektk>nsstufe (60) auftretenden 
Ausgangsimpulse des Scfawingungserzeugers (53) 
als Taktimpulse CO zum Erfassen des jeweiligen 
elektrischen Signals (Ml ; M2) bereitstellt 

4, Einrichtung nach emem der vorangehenden An- 
sprQche, dadurch gekennzeichnet, ,daB die mit 
Funksignalen beaufschlagte Uhr (5; 6) satellitenge- 
steuertist ' 
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